REGLERPARAMETRIERUNG
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Die Reglerparametrierung von technischen Systemen findet heutzutage auf zwei Arten statt: Einfache Systeme werden heuristisch eingestellt, wahrend fir komplexe Systeme aufwandige

Modellbeschreibungen erstellt werden mussen, um modellbasierte Verfahren anzuwenden. Eine solche Modellbeschreibung ist einerseits sehr aufwandig, andererseits teilweise technisch
nicht moglich. RL-basierte Verfahren stellen eine vielversprechende Alternative dar, welche kein Systemmodell benotigen. Nicht nur die Modellerstellung kann eingespart werden, sondern
der RL-Regler kann direkt an Systemdaten erlernt werden so dass er gegentuber modellbasierten Reglern keinen Modellfehler aufweist.
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