INDUSTRIELLES BIN-PICKING
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Unstliche Intelligenz

Der Roboter soll die manuelle Entnahme aus Lagerboxen ersetzen. Die Schatzung der Objektlage ist eine anspruchsvolle Aufgabe aufgrund der vollen Boxen. Die (identischen) Objekte liegen
in den Boxen unsortiert vor und sind dadurch stark verdeckt, welches das Greifen fir den Roboter erschwert.
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